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Klemmenadapter
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Kompatibel mit folgenden Geratetypen:

e (CS8C, CssM
mit BIO-Modul
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Modul
MaRe L xB x H 180mm x 87mm x 74mm
Montage im Schaltschrank auf 35mm Hutschiene

Anschlussart
max. Anschlussquerschnitt

Eingéange
Anzahl Eingangsklemmen
Eingangsspannung Aus

Zugfederklemme
1.5mm?

16 mit jeweils 3 Klemmstellen (+24V / 0V / Signal)
0..3VDC

Eingangsspannung Ein 11..24 VDC
Eingangsstrom Aus 0..1 mA
Eingangsstrom Ein 4.10 mA

Potenzialgruppen Eingadnge
Potenzialtrennung

1
Ja, alle Ein-/Ausgange gemeinsames Bezugspotenzial

Ausgénge

Anzahl Ausgangsklemmen 16 mit jeweils 2 Klemmstellen (0V / Signal)
max. Ausgangsstrom je Kanal 0,7A

Ausgangsspannungsbereich 11..30 VDC

Potenzialgruppen Ausgange
max. Strom je Potenzialgruppe

Sonstiges
Anzeigen
Manipulationsschutz

4, in Gruppen zu 4 (intern briickbar)
3A (intern gebriickte Potenzialgruppen gelten als 1 Gruppe)

37 LEDs (16 Eingange, 16 Ausgange, 5 Potenziale)
durch verschraubte Acrylglasabdeckung

Bestellschliissel

1x KA-CS8-BIO Klemmenadapter Modul
1x  KA-CS8-X601-xxx Kabel fir Verbindung J601-X601 Lange = xxx cm
1x  KA-CS8-X602-xxx Kabel fir Verbindung J602-X602 Lange = xxx cm
Kabellangen xxx = 050, 100, 150, 200, 250, 300, 500
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Beschreibung und bestimmungsgemaRer Gebrauch

Dieses Modul ist zum Einsatz mit Staubli Robotersteuerungen der Typen CS8M und CS8C geeignet. Es dient
dem vereinfachten Anschluss der Ein- und Ausgangssignale der BIO-Module Uber Zugfederklemmen.

Es stellt die folgenden Anschlisse zur Verfigung:

e Einspeisung 0V 0V Potenzial

e Einspeisung 24V 24V Potenzial fur die Eingange

e Einspeisung P1 24V Potenzial fur die Ausgénge O1 .. O4

e Einspeisung P2 24V Potenzial fur die Ausgénge 05 .. O8

e Einspeisung P3 24V Potenzial fur die Ausgange O9 .. 012

e Einspeisung P4 24V Potenzial fur die Ausgange 013 .. 016

e Eingange 11..116 Eingangssignale jeweils mit eigener Potenzialklemme fur OV und 24V
e Ausgange O1..016 Ausgangssignale jeweils mit eigener Potenzialklemme fir OV

Die 24V Potenziale kénnen je nach Anforderung auf dem Modul gebrtickt werden.

Die Zustande der Potenziale und der Ein- und Ausgange werden durch Leuchtdioden auf dem Modul ange-
zeigt.

Weitere Informationen finden sie im Handbuch des Controllers.

Einbau und Anschluss

Achtung !
Arbeiten an elektrischen Geraten diirfen nur von hierzu besonders befiahigtem Fachperso-
nal durchgefiihrt werden.

Schalten Sie den Controller vor dem Stecken oder Ziehen der Anschlussstecker aus um A

Beschadigungen zu vermeiden.

Installieren Sie den Klemmenadapter auf einer 35mm Hutschiene in lhren Schaltschrank.
Schlief3en Sie die Anschlusskabel an die Steuerung und an den Klemmenadapter an. Achten Sie hierbei auf
die Bezeichnungen an den Kabelenden (J601-X601, J602-X602) sowie die Kodierungen der Stecker.
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Potenzialanzeigen \ \ \ \ \
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Potenziale Kodierungen N\

Das Modul verfugt Uber 5 getrennte Ver-
sorgungspotenziale sowie ein

; . — KA-CS&-BIO
gemeinsames 0V Potenzial. R ST T
T T e
. . o7 O 18|
Der Anschluss erfolgt an den Einspeise- (ol e oo v ov ov v av v v v o v
klemmen.

Das 0V Potenzial ist zu allen Ein- und
Ausgangen durchgebriickt.

Die positiven Potentiale sind wie folgt
belegt:

Briickenfeld J \— Einspeiseklemmen

24V Alle Eingangsklemmen
P1  Ausgange O1..04
P2 Ausgange O5..08
P3  Ausgange 09 ..012
P4  Ausgange O13..016

Die Potenziale werden durch die entsprechenden Anzeigen auf dem Modul angezeigt.

Die Einspeiseklemmen 0V und 24V missen immer angeschlossen werden.

Klemmenbelegung Einspeisung

P1| P4
24V | P3
ov | P2
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Briickenfeld

a0 Qo
Es besteht die Mdglichkeit iiber das Briickenfeld einzelne oder alle Po- 24V
tenziale zu Bricken. Die Potenziale sind wie in der Zeichnung zu sehen

auf das Brlckenfeld geschaltet.

Durch Querbriicken kédnnen die Potenziale miteinander verbunden werden.
Langs gesteckte Briicken haben keine Wirkung und kénnen zur Aufbewahrung der Steckbriicken dienen.

Beispiele:

P1
P2
P3
P4

1. Alle Potenziale miteinander verbunden. Alle Ein-
und Ausgange werden mit dem gleichen Potenzial 24V
versorgt. Die Einspeisung erfolgt wie folgt:

24V  Eingange, Ausgange O1 .. 016

2. Potenziale P1 und P2 sowie P3 und P4 miteinander verbunden.
Die Einspeisung erfolgt wie folgt:

24V  Eingange 24V
P1 Ausgange O1..08
P3 Ausgange 09 ..016

3. Getrennte Potenzialgruppen fur Ein- und Ausgange. Die Einspei-
sung erfolgt wie folgt: 24V

24V  Eingange
P1 Ausgange O1..016

Andere Varianten sind moglich.
Achtung !

nicht liberschritten wird ! Weiterhin sind die Grenzen der eingesetzten Steuerung zu be-

Es ist darauf zu achten, dass die maximale Strombelastbarkeit von 3A pro Potenzialgruppe {f?
achten (siehe Steuerungshandbuch)
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Ein- und Ausgéange

Fur jeden Eingang ist jeweils eine eige-
ne Potenzialklemme 24V und 0V
vorhanden, so dass 3-Leiter Initiatoren

direkt angeschlossen werden kénnen. _— KA-CS8-BIO
i s
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Fur jeden Ausgang ist eine eigene 0V [otfoz osfos/os/oso7]os 0vo o 4o Ho oo gote

Klemme vorhanden.

Zusatzliche Potenzialklemmleisten kon-
nen somit entfallen.

Der jeweilige Zustand der Ein- und Aus-

gange wird durch Leuchtdioden / /
angezeigt. Eingange Ausgange
Klemmenbelegung Eingange
24V E
1112|1314 1516|1718 |19 110|111|112|113|114/115|116
24V |24V |24V |24V | 24V | 24V | 24V | 24V | 24V | 24V | 24V | 24V | 24V | 24V | 24V | 24V
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Anschlussbeispiele:
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