Anschluss Sicherheits- und
Zustandsausgédnge

Die sicheren Ausgéange liefern Signale
zur Ansteuerung von Sicherheitsschalt-
geraten oder einer Sicherheitssteue-
rung.

Die Ausgabe erfolgt zweikanalig. Beiden
Signalen fir Not-Aus und Leistungsfrei-
gabe erfolgt die Schaltung gleichsinnig,
d.h. beide Signale haben jeweils den
gleichenlogischen Zustand.

Bei den Ausgéangen fur die Betriebsart
Auto/Manu erfolgt die Ausgabe gegen-
sinnig, d.h. jeweils ein Ausgang ist
logisch 1, der andere logisch 0.

Die Ausgangssignale enthalten IEC
61131-2 konforme Prifimpulse.

Die maximale Belastung der Ausgénge
betragt0,1A/Kanal.

Bei Anschluss von externem Potential ist fol-

gendes zu beachten:

Der OV Anschluss ist mit der internen 0V Strom-
versorgung des Roboters verbunden und somit
auch mitdem Gehéause der Steuerung (Erde).

Abdeckung / Manipulationsschutz

Zur Verhinderung der einfachen Manipulation
muss die Abdeckung nach erfolgter Inbetrieb-

nahme wieder angebracht werden.

Bestellschliissel
Satz (bestehend aus):
o 1 Klemmenadapter
o 1 Verbindungskabel

* 1 Steckeradapter

KA-CS9-SFTY-xxx

Nur Kabel:

KA-CS9-X100-xxx

Kabelldngen

KA-CS9-SFTY
KA-CS9-X100-xxx
XA-CS9-SFTY

Klemmenadapter Modul mit Kabelsatz
und Steckeradapter

Kabel fur Verbindung XA-CS9-SFTY und
KA-CS9-SFTY

Lénge = xxx cm
050, 100, 150, 200, 250, 300, 500 cm

andere Langen auf Anfrage
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flr Staubli CS9

Anschlussmodul fiir Sicherheitskreise und
WMS

Technische Daten:

Modul

MaRBe LxB x H

Montage

Anschlussart

max. Anschlussquerschnitt

Sicherheits Eingédnge
Anzahl Kreise

externe Beschaltung
unbenutzte Kreise
Statusanzeige

Betriebsartenwahl
Anzahl Eingédnge
externe Beschaltung
Statusanzeige

Sicherheits Ausgidnge
Anzahl Ausgange
Statusanzeige

Sonstiges
Manipulationsschutz

: 115mm x 87mm x 74mm

: im Schaltschrank auf 35mm Hutschiene
. Zugfederklemme
: 1.5mm?

: 4(5) je 2-kanalig (usiA, usiB, usiC, UsiD,
WMS(usiA))

: potenzialfreie Kontakte

: briickbar extern / intern durch Steckbriicke

: durch LED fir jeden Kanal

: 4 (local, remote, manu, restart)
. potenzialfreie Kontakte / Sicherheitssteuerung
: durch LED fir jeden Kanal

: 3 je 2-kanaliges Sicherheitssignal (usoA,
usoB, usoC), Auswertung Uber externe
Sicherheits SPS oder Sicherheitsrelais

. durch LED fir jeden Kanal

. durch verschraubte Acrylglasabdeckung
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Es mussenimmer beide Steckbriicken eines Kreises entweder horizon-
tal oder vertikal gesteckt werden. Das Briicken nur eines Kanals z.B.
zur einkanaligen externen Ansteuerung ist nicht zuldssig und nicht még-

Beschreibung und bestimmungsgeméaRer Gebrauch Einbau und Anschluss

Dieses Modul ist ausschlieRlich zum Einsatz mit Staubli Robotersteue- Achtung!

rungen des Typs CS9 geeignet. Es dient dem vereinfachten Anschluss
der Sicherheitskreise Uber Zugfederklemmen sowie zur Konfiguration der
bendtigten Sicherheitsfunktionen. Zusatzlich stellt es die Eingange zur
externen Betriebsartenanwahl (WMS) bereit. Hierzu werden die Funktio-
nen der Steckverbinder J100, J101 und J102 auf dem Modul zur Verfii-
gung gestellt.

Die Angaben in dieser Anleitung beziehen sich auf die Standardkonfigura-

tion der Robotersteuerung, welche durch entsprechende Parametrierung

mit der Inbetriebnahme-Software veréndert werden kann. Dies verdndert

ggf. auch die Funktionen in Verbindung mit diesem Klemmenadapter. Des-
halb ist zusétzlich immer die aktuelle Dokumentation des Controllers mit

einzubeziehen.

Es stehen die folgenden Sicherheitseingange zur Verfiigung:

Eingang Standardfunktion
usiA1 / usiA2 Not-Aus
usiB1 / usiB2 Schutzabschaltung manueller Betrieb
usiC1/ usiC2 Schutzabschaltung automatischer Betrieb
usiD1 / usiD2 Schutzabschaltung allgemein
WMS ES1/ES2 Not-Aus WMS (in Reihe mit usiA1/usiA2 )
WMS local Vorwahl Automatikbetrieb lokal
WMS remote Vorwahl Automatikbetrieb ferngesteuert
WMS manu Vorwahl Handbetrieb
WMS restart Quittierung Wiederanlauf

Die zweikanaligen Sicherheitskreise konnen auf dem Modul durch Steck-
briicken aktiviert oder deaktiviert werden, somit sind keine externen Brii-
cken fur ungenutzte Kreise erforderlich. Hierdurch besteht auch die Még-
lichkeit in der Inbetriebnahmephase Sicherheitsfunktionen durch qualifi-
ziertes Personal zu simulieren.

Die externe Beschaltung der Eingédnge erfolgt standardmaRig
durch potenzialfreie Kontakte.

Alternativ kann die Ansteuerung durch Signale einer Sicherheitssteue-
rung erfolgen. Hierbei ist die Abschaltung der Querschlusskontrolle mit
der Konfigurationssoftware erforderlich (s. Betriebsanleitung CS9). Hier-
bei wird das Signal an der oberen Klemmstelle der jeweiligen Klemme
eingespeist und GND mit der Bezugsmasse verbunden.

Achtung !!!

Wird ein externes Signal direkt an die Eingédnge
usiA1/2 angeschlossen, ist der WMS Not-Aus Kreis
inaktiv und nicht nutzbar !!!

Es stehen die folgenden sicheren Ausgange zur Verfiigung:

Ausgang Standardfunktion
usoA1 / usoA2 Not-Aus Status
usoB1 Handbetrieb aktiv (manu)
usoB2 Automatikbetrieb aktiv (auto local/remote)
usoC1 / usoC2 Leistungsfreigabe (Power Enable)

Die Zustande der Ein- und Ausgange werden durch Leuchtdioden angezeigt.
Sicherheitseingénge , Betriebsartenwahl blau und Sicherheitsausgénge griin.
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Arbeiten an elektrischen Geréten diirfen nur von hier-
zu besonders befihigtem Fachpersonal durchge-
fiihrt werden.

Schalten Sie den Controller vor dem Stecken oder Zie-
hen der Anschlussstecker aus um Beschadigungen
zuvermeiden.

Dieses Modul hat direkten Einfluss auf die Sicherheitsschaltkreise
und damit auf die Anlagensicherheit. Eine falsche Konfiguration
kann die Sicherheitsfunktionen des Roboters ganz oder teilweise
auBer Kraft setzen. Nach allen Arbeiten ist eine vollstiandige Uber-
priifung und Dokumentation der Sicherheitsfunktionen durch quali-
fiziertes Personal unbedingt erforderlich um einen vorschriftsmaRi-
gen und sicheren Betrieb sicherzustellen.

Installieren Sie den Klemmenadapter auf einer 35mm Hutschiene in
Ihrem Schaltschrank. Stecken sie den Steckeradapter XA-CS9-SFTY auf
die Anschliisse J100,J101 und J102 des Controllers. Verbinden sie den
Steckeradapter und das Klemmenmodul mit dem Kabel
KA-CS9-X100-xxx. Achten Sie hierbei auf die Bezeichnungen an den Ka-
belenden.

Sollten Sie eine WMS-Box verwenden wollen, kénnen Sie diese an X101

auf dem Modul anschlieen. Die WMS Klemmen am Klemmenadapter
bleiben in diesem Fall unbeschaltet.

Klemmenbelegung
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Konfiguration der Sicherheitseingange
Durch Stecken der Steckbriicken kénnen I
die zweikanaligen Sicherheitskreise akti-

viert oder deaktiviert (iberbriickt) werden. Kreis ist aktiv und muss

. ) extern beschaltet werden
Die externe Beschaltung muss nicht ent-

fernt werden, wenn der Kreis durch die
Steckbricken deaktiviert wird. Es findet
eine galvanische Trennung statt. Werden

die Briicken entfernt, ist der Kreis unab-

hangig von der externen Beschaltung

unterbrochen. So kénnen die Kreise bei

der Inbetriebnahme unabh&ngig vom
externen Zustand der Beschaltung geprift
werden.

Kreis ist deaktiviert, keine
externe Beschaltung
erforderlich

lich, da die Steuerung die Gleichzeitigkeit der Signale pruft.

Anschluss Sicherheitseingidnge

Die Sicherheitskreise sind jeweils zweika-
nalig mit potentialfreien Kontakten zu
beschalten. Hierbei stellt jeweils die untere
(1) mit der oberen (2) Klemmstelle der
jeweiligen Klemme einen Kreis dar.

Bei Ansteuerung durch sichere Ausgéange
einer Sicherheitssteuerung ist jeweils die
obere Klemmstelle (2) zu verwenden.

Das gemeinsame Bezugspotential ist
GND.

Hierzu sind zusétzliche Einstellungen in
der Sicherheitskonfiguration der Steue-
rung erforderlich (Abschalten der Quer-
schlusskontrolle).

Anschluss Betriebsartenauswahl (WMS)

Uber die Betriebsartenauswahl wird die
Betriebsart des Roboters ausgewahlt
wenn die Betriebsarten-Umschaltung tiber
WMS in der Sicherheitskonfiguration aus-
gewahltist. Bei der Auslegung der Funktio-
nen ist die ISO 10218-1 zu beachten. Die
Ansteuerung kann z.B. tber einen Schlis-
selschalter oder eine externe Steuerung
erfolgen. Das Anschlussbeispiel zeigt
beide Anschlussvarianten.

Die Anschlisse haben folgende Funktion:

® local Automatikbetrieb lokal
® remote Automatikbetrieb remote
® manu Handbetrieb/Einrichten

Es darf jeweils nur ein Eingang gleichzeitig
aktiviert werden. Alle anderen Zusténde
sind unglltig und aktivieren keine
Betriebsart am Roboter.

Der Eingang restart dient zum Riickset-
zen der Wiederanlaufsperre (falls konfigu-
riert).
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Kreis Kreis
aktiviert deaktiviert

W remote
N restart
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